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 OIKOS-Gen2开发板简介 

 基于TLF35584的TC275电源方案设计实例 

TC275需要什么电源供电 

TC275内部能提供什么电源 

TLF35584能提供什么电源 

OIKOS-Gen2开发板电源方案及原理图 

 

 基于TC275的RDC软解码所需的硬件电路简介 

RDC解码原理简介 

OIKOS-Gen2开发板RDC软解码所需的硬件电路 
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OIKOS-Gen2开发板 
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 EPS开发板 

 驱动永磁同步电机
(PMSM) 

 主要器件 

多路输出单片机电源芯
片TLF35584 

AURIX™单片机
TC275 

… 

 电机转子位置传感器接口 

旋转变压器 

… 
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TC275的供电管脚 
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TC275所需的供电 
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TC275内部集成的EVR(Embeded Voltage Regulator) 
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TC275内部EVR的主要拓扑 

2015-07 Copyright © Infineon Technologies 2015. All rights reserved. Page 10 



TC275内部EVR推荐的拓扑 
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TC275内部EVR推荐的拓扑 (a) 
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TC275内部EVR推荐的拓扑 (d) 
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TC275内部EVR推荐的拓扑 (e) 
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 Vin: 3V .. 40V  
(45V transient, 60V with rise time >10ms) 

 Tj: -40°C .. 150°C  
(extension to be checked on request acc. customer temperature-
profile for PG-LQFP-64) 

 Development acc. Safety Standards  
(ISO26262) 

General 

 PG-VQFN-48 

 As TLF35584QV 

 With lead-tip-inspection 

 Footprint: 7mm x 7mm 

 Pitch: 0.5 

 PG-LQFP-64 (coming with delay vs VQFN)  

 As TLF35584QK 

 Footprint: 12mm x 12mm 

 Pitch: 0.5 
 

 
TLF35584 System Supply 
General Information 

Sales Name Package LDO1 Stanby-LDO LDO2 Tracker 1 & 2 Ref.-LDO

TLF35584QVVS1 PG-VQFN-48 5V 5V 5V 5V 5V

TLF35584QVVS2 PG-VQFN-48 3.3V 3.3V 5V 5V 5V

TLF35584QKVS1 PG-LQFP-64 5V 5V 5V 5V 5V

TLF35584QKVS2 PG-LQFP-64 3.3V 3.3V 5V 5V 5V
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TLF35584 System Supply 
Block Diagram 
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TLF35584 
Application Diagram 
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TLF35584 System Supply 
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TLF35584 System Supply 
Control of external core supply 

Power Management 

Pre-Regulator 
 

Synchronous Buck 
 

Optional Asynchronous Boost 

Post-Regulator 
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 Can be used as well for sequencing 
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OIKOS-Gen2 开发板需要的电源及方案设计的考虑 
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 功能安全的需求 

 单片机I/O口逻辑电平
VEXT的确定 

外围芯片接口电平 

外围sensor接口电
平 

 单片机模拟单元电平
VDDM的选择 

 可靠性 

 TC275的工作温升 

 电源部分的总成本 

 etc 

 

 

 

 



OIKOS-Gen2 开发板电源部分原理框图 
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OIKOS-Gen2 开发板电源部分原理图 
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OIKOS-Gen2开发板RDC软解码所需的硬件电路 

 

 

 



旋转变压器 
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 主要用于转子位置检测 

 差分模拟量传输 

 可靠性高 

 

 



旋变的输入输出信号公式 

 The structure of resolver 

 

 

 

 

 

 

 The excitation signal: R1-R2 = Vin = Vs * sin(wt) 

 The output signals: 

 S2-S4 = Vsin = Vs * sin(wt) * sinθ 

 S1-S3 = Vcos = Vs * sin(wt) * cosθ 
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旋变的输入激励信号  

 激励信号需要10-20KHz的频率 

 激励信号可以通过专门的解码芯片产生，也可以用MCU产生 

 下图是MCU用160KHz的SPWM造出10KHz的正弦激励信号 
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旋变输出的两路信号 

 两路差分输出信号：S1_3，S2_4 
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角度的计算  
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 从旋变输出的两路差分信号经过滤波、增益调节等调理电路处理后给到计
算单元 

 计算单元可以是专门的解码芯片，也可以是MCU的ADC单元 

 下图是TC275的DSADC以160KHz的频率AD采样，并经过软件处理后根
据公式 Θ = arctan (Vsin / Vcos)得出的正余弦及角度（仿真结果@没
有噪声） 
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RDC（Resolver to Digital Converter) 
软解码所需的硬件电路框图 
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输入调理电路 
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 滤波 

 增益调节 

 开路监测 

 过欠压钳位 

 



激励输出电路 
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触发信号产生电路 
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 产生内部所需的触发信号 



激励输出电源电路 
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 产生激励电路所需的12V 




